E40 Ultra

Robot Vacuum and Mop with Auto-
Empty and Mop Self-Cleaning User
Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual carefully before using the appliance
and keep it for future reference.

" This appliance contains batteries that are only

_Usa.ge Restrictions ' replaceable by skilled persons. *Clear the area to be
This product should not be used by children younger cleaned. Children shall not play with the appliance.

than 8 years old nor persons with physical, sensory, Ensure children and pets are kept at a safe distance
intellectual deficiencies, or limited experience or from the robot while it is operating.

knowledge without the supervision of a parent or _ ) ) )
guardian to ensure safe operation and to avoid any DO not install, charge or use the appliance in the

risks. Cleaning and maintenance shall not be bathrooms or around the pools.
performed by children without supervision. " This product is for floor cleaning in a home
" The appliance is only to be used with the power environment only. Do not use it outdoors, on non-floor

supply unit provided with the appliance. surfaces, or in a commercial or industrial setting. -



Ensure that the appliance operates correctly in a
proper environment. Otherwise, do not use the
appliance.

Information

Safety
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Usage Restrictions

"Do not use the robot in an area suspended above
ground level without a protective barrier.

"Do not place the robot upside down. Do not use the
LDS cover, robot cover, or bumper as a handle for the
robot.

“Use the robot in environments with an ambient
temperature above 0°C and below 40°C. Make sure
there is no liquid or sticky substance on the floor. To
prevent damage or harm from dragging, clear any
loose objects from the floor, and remove cables or
power cords on the cleaning path before operating the
appliance.

“If the power cord is damaged, it must be replaced by
a special cord or assembly available from the
manufacturer or its service agent.

the robot from bumping into and damaging them.

"Keep hair, fingers, and other body parts away from the
suction opening of the robot.

"Keep the cleaning tool out of reach of children.
" Do not operate the appliance in a room where an

infant or child is sleeping. “ Do not place children, pets,
or any item on top of the robot regardless of whether it
is stationary or moving.

" Only clean water and the officially-approved cleaning
solution can be added to the clean water tank. Do not
add any other liquid such as alcohol or disinfectant.
The ratio of the cleaning solution to clean water can be
checked on the cleaning solution bottle. Keep the
cleaning solution out of reach of children.

“Remove fragile or small items from the floor to prevent

Safety Information



Usage Restrictions

Batteries and Charging

Do not use the robot to clean any burning objects. Do

not use the robot to pick up flammable or combustible

liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents.
Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the

appliance to pick up objects such as stones, large

Information

Safety

pieces of paper or any item that may clog the
appliance.

"Plug must be removed from the socket-outlet before
cleaning or maintaining the appliance.

"Do not wipe the robot or the base station with a wet
cloth or rinse them with any liquid. After cleaning
washable parts, fully dry the parts before reinstalling
and using them.

"Please use this product in accordance with the
instructions in the User Manual. Users are responsible
for any loss or damage that arise from improper use of
this product.

"Do not use any third-party battery or base station. The
robot can only be used with the model RCEE2421
base station.

"Do not attempt to disassemble, repair, or modify the
battery or the base station on your own.

Do not place the base station near a heat source.

"Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean
the base station's charging contacts.
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Batteries and Charging

Laser Safety Information

"Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded
batteries should be discarded at an appropriate
recycling facility.

"If the power cord becomes damaged or broken, stop
using it immediately and contact after-sales service.

“Make sure the robot is turned off when being
transported and kept in its original packaging if
possible.

" If the robot will not be used for an extended period of
time, fully charge it, then turn it off and store it in a
cool, dry place. Recharge the robot at least once every
3 months to avoid over-discharging the battery.

" The laser sensor in this product meets the IEC 60825-
1:2014/EN 60825-1:2014/ A11:2021 Standard for
Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact
with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT

CONSUMER LASER PRODUCT

EN 50689:2021

Hereby, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLE21SE is in compliance with Directive
2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://www.mova.tech For detailed e-

manual, please go to https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags

Product Overview
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Robot Power Cord User Manual Base Station Ramp ~ Extension Plate




Mop Pad x 2 (pre-installed)

Mop Pad Holder x 2

Dust Bag
Base Station (pre-installed)
- Solid White: Cleaning or cleanup completed
. - Breathing White: Charging (not low battery)
PI’Od UCt Ove rview & - Solid Orange: Standby at low battery or paused at low
battery - Breathing Orange: Charging (low battery)
IPower / Clean Button - Blinking Orange: Error
- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press to start cleaning after the robot is turned on
Note:
- Press any button on the robot to pause while the robot is
Spot Cleaning Button Dock Button cleaning or returning to charge.
- Press to start spot cleaning . Press to send the robot back to the base station - Child Lock can be enabled/disabled through the
- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock MOVAhome app.

Status Indicator
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Product Overview

Cover

Charging
Contacts

LDS Cover
Laser Distance
Sensor (LDS)

Bumper
3D Line Laser Sensor

Reset Button

- Press and hold for 3
seconds to restore to
factory settings

Wi-Fi Indicator

Edge Sensor

Carpet Sensor
Side Brush

Main Brush
Main Wheel

MopExtend
Assembly

Filter

Filter Handle

Mop Assembly (Y[l

Attachment Area

Cliff Sensors




Omnidirectional
Wheel

Brush Guard

Main Wheel
Brush Guard

Auto-empty Vent

Product Overview

Hpper Cover

Auto-Detergent Compartment
Used Water Tank Clean Water Filter
Tank Signaling Area Auto-empty

D Vents

Dust Tank
Cover

Washboard

Clips Dust Box Cover Clip Auto-empty Vent
Mop Pad Holder Dust Box Clip
Mounting Holes Dust Box Cover

Mop Pad Holder Mop Pad

Status Indicator

- Solid White: The base station is connected
to power

- Solid Orange: The base station has an error

Reserved Slot for

Dust Bag Slot

D Charging Contacts




Extension Plate

Ramp

Note: The auto-detergent compartment needs
to be purchased separately.

Water Tank Water Tank Clip Clip

Float Ball Water Pipe

]
]

Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or dangerous
items, and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp objects on the
ground to avoid being entangled, scratched or knocked over by the robot and
causing losses.

Filter
Floater

Used Water Tank Clean Water Tank

Power Cord Storage Slot Power Port

Preparing Your Home

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper
place to leave more space.

Note:



Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and sofa to To prevent the robot from not recognizing areas that need to be cleaned, do not
ensure the secure and smooth operations of the robot. stand in front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.

- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.
- Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and toy parts, or sharp objects like construction waste, broken glass and nails, otherwise the ground may be scratched.

Note:
BefO re USG - Make sure that no objects might block the signaling area.
- To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the
base station on tile floors or marble floors is recommended.

1. Place the Base Station and Connect to an Electrical Outlet Place
the base station in a location that is as open as possible with a good Wi-Fi
signal. Remove any objects that are closer than 1.5 m from the front and 5 cm
from either side of the base station. Insert the power cord into the base station
and plug it into the socket.

2. Install the Ramp Extension Plate

>5cm

>1.5m

Firmly insert the power cord
upwards until the indicator turns

D on. 3. Remove Robot Protections, and Install the Mop Assembly
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Before Use

4. Connect the Robot to the Base Station

Press and hold the button on the robot for 3 seconds to turn it on. Place the
robot onto the base station with the mop assembly facing toward the
washboard. Then you will hear a voice notification when the robot successfully
connects to the base station.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its first use. When the

robot cannot be turned on after the battery is depleted, manually connect the robot

with the station to charge it.

5. Add Water to the Clean Water Tank

Take out the clean water tank from the base station and fill up the tank with
clean water. Then install it back into the base station.

Note: Do not add hot water into the water tank, as this may cause the tank to
become deformed.



MOVAhome App 1. Download the

MOVAhome App
2. Add Device

Connecting with the

Scan the QR code on the robot or search "MOVAhome" in the app store to
download and install the app.

QR Code
Open the MOVAhome App, tap "Scan QR code to connect", and scan the same QR

code on the robot again to add the device. Please follow the prompts to finish the Wi-
Fi connection.

Note:

- To reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the prompts to finish the Wi-Fi
connection.

+ To disconnect the device from Wi-Fi network, press and hold the Reset button on
the robot for 3 seconds.

Wi-Fi Indicator

- Blinking slowly:
To be connected

operations may differ from the directions in this manual.

Note: Please follow the instructions based on the current app - On: Connected
ote: version.
* Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported. QR Code

- Due to upgrades in the app software, the actual - Blinking quickly: Connecting

1"



Press and hold the button for 3 seconds to turn on the robot. The power indicator
should be illuminated. Place the robot onto the base station, the robot should turn
on automatically and begin charging. To turn off the robot, move the robot away
from the base station and press and hold the button for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions in the app
to quickly create a map. The robot will start mapping without cleaning. When the
robot returns to the base station, the mapping process has been completed and
the map will be saved automatically.

Pause/Sleep|

When the robot is running, press any button to pause it. If the robot is paused for
more than 10 minutes, it automatically enters sleep mode. All indicators on the
rogot will turn off. Press any button on the robot, or use the app to wake up the
robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the base station, the current
cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

How to Use

If the battery is too low, the robot will automatically return to the base station to
charge. After charging to the appropriate battery level, it will resume unfinished
cleaning tasks.

Note: To use this function, please enable it in the app.
Do Not Disturb (DND) Mode
When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning and the power indicator goes out. The DND
mode is disabled by default at the factory. You can use the app to enable the DND

mode or modify the DND period. The DND period is 22:00-8:00 by default.

Note:
* The scheduled cleaning tasks will be performed as usual during the DND
period.

* The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is on standby, press briefly the button to enable the spot cleaning
mode. In this mode, the robot cleans a square-shaped area of 1.5 x 1.5 meters
around it and returns to its starting point once the spot cleaning is completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold the button
for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press and hold the button for 3
seconds to turn the robot on.



How to Use

Note: When using the mop assembly for the first time, the robot performs the
"Vacuum and Mop" task by default.

1. Start cleaning

Press the button on the robot, or use the app to make the robot start from the
base station. Then the robot will plan the optimal cleaning route and perform the
cleaning task based on the created map.

Note:
+ To ensure the robot easily returns to the base station after cleaning, it is
recommended to make the robot start from the base station.

+ The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping, please wait
patiently.

- Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank, or the
washboard during operation.

13



2. Auto mop washing
When cleaning, the robot will automatically return to the base station to wash mop

3. Automatically empty the dust box and wash and dry the mop pads
After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station to charge,
the base station will automatically start emptying the dust box. Then it will wash
and dry the mop pads.

pads based on the mop pad cleaning frequency specified in the app.

How to Use



Note:
- If the auto-empty function is turned off in the app, the base station will not

automatically empty the dust box.
- The base station will empty the dust box according to the setting in the app.

4. Clean the used water tank
After the robot has completed its task, please clean the used water tank to

prevent any odor.
Mop after Vacuuming
Enable the mopping after vacuuming function in the app, and the robot will

automatically lift the mop assembly to vacuum the floor. After vacuuming is
completed, the robot will return to empty the dust box, and then start mopping

after automatically lowering the mop assembly.

Routine Maintenance

Vacuum Only]
Enable the vacuuming function in the app, and the robot will automatically lift the
mop assembly and start vacuuming.

Mop Only]
Enable the mopping function in the app, and the robot will check if the mop

assembly is installed. If not, manually install the mop assembly, and then the robot
will automatically start mopping.

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.



Part

Maintenance Frequency

Replacement Period

Used water tank

After each use

Clean water tank

Main brush

Dust box's filter

Side brush

Mop pad holder

Once every 2 weeks

Laser Distance
Sensor (LDS)

3D line laser
sensor

Every 6 to 12 months

Every 3 to 6 months

Part

Maintenance Frequency

Replacement Period

Carpet sensor

Washboard

Base station's
signaling area

Charging contacts

Auto-empty vents

Omnidirectional
wheel

Edge sensor

Once every month

Cliff sensors

Bumper

Bottom of the robot

Once every month

Dust box Clean it as needed
Dust bag / Every 2 to 4 months
Mop pad Every 1 to 3 months
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Routine Maintenance

1. Enable the washboard base cleaning function in the app, and the robot will exit
the base station automatically. Take out the washboard and wait for water to fill
the bottom of the base station.

3. After a moment, the base station will automatically pump out the used water.

Then dry it with a soft and dry cloth, and put the washboard back into place.

2. Rinse the washboard with clean water, and use a proper cleaning tool to
clean the bottom of the base station.

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an
exception occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.




3. Install a new dust bag.

4. Use the app or briefly press the button on the robot to make it return to the
base station.

Note: During cleaning, do not make the robot return to the base station.

Routine Maintenance

1. Remove the dust tank cover and discard the dust bag.

17



Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to prevent the dust and
debris from accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth. 4. Reinstall the dust tank cover.




Routine Maintenance

Dust Box and Filte

1. Open the robot cover and press the dust box clip to remove the dust box. 3. Gently tap the basket of the filter to remove the dirt.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects
to prevent damage.

2. Open the dust box cover, remove the filter, and then empty the dust box as

shown in the diagram. 4. Rinse the dust box and filter with water and dry them completely before
reinstalling.

24h

]

Note:
- Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any detergent. -
Use the dust box and filter only when they are completely dry.

19
Routine Maintenance



Used Water Tank| brush out of the robot.

1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the used water.

1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the

tool to clean the inner wall of the used water tank.

2. Rinse the used water tank with clean water, and use a proper

cleaning

Note: The float ball in the used water tank is a movable part. Do not apply too

much force when cleaning it to avoid damagin? it.
2. Pull out the brush covers at both ends of the brush as shown in the figure. Use
a proper cleaning tool to remove any hair tangled in the brush. Reinstall the brush
covers on both ends of the brush, and then reinstall the brush. Press on the brush
guard to lock it in place.

20

Side Brush

Remove and clean the side brush.

Omnidirectional Wheel _

Routine Maintenance



Note:

Mop Pad Holdel

Remove and clean the mop pad holder. omnidirectional wheel. Do not use excessive force.

- Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it back after drying it
completely.

21

 Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the

Routine Maintenance

Wipe robot sensors by using a soft and dry cloth, as shown in the below figure: Clean the charging contacts and the signaling area with a soft and dry cloth.



Cliff Sensors Edge Sensor
3D Line Laser Sensor

Laser Distance Sensor
(LDS)

Bumper

Clean the auto-empty vents of the robot and
the base station with a soft and dry cloth.

Carpet Sensor

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the
base station. Please use a dry cloth for cleaning.
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Remove the mop pad from the mop pad holder to replace it.

Battery]

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make sure
that the battery remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of time,
turn it off and put it away. To prevent damage from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

Routine Maintenance

23



Troubleshooting

Problem

Solution

The robot will not turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature above 0°C
(32°F) and below 40°C (104°F).

The robot will not charge.

The base station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly plugged in. The
contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor, please clean the charging contacts. Check
whether there is any foreign object at the connector of the robot and remove the foreign object if any.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network is correct. The
robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi connection. The
Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as instructed.

The robot cannot find
and return to the base
station.

The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it. Please connect the base station to the
power supply or place the robot onto the base station to charge.

There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area. Moving the robot may
cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far from the base station, it
might not be able to automatically return on its own, in which case you will need to manually place the robot onto the base
station.

Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.

The robot gets stuck in
front of the base
station and cannot
return to it.

Check whether there is enough space on both sides or in front of the base station to prevent the robot from being blocked. The
route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

The robot may slip if the floor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before trying again. It is
recommended to move the base station to a different place and try again.

Make sure the ramp extension plate is installed properly.




The robot will not turn off.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is recommended to move the robot from the base station, and then press
and hold the button for 3 seconds to turn it off.

If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the button for 10 seconds to forcibly turn off the robot. If
the problem persists, please contact after-sales service.
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Troubleshooting

Problem

Solution

The charging speed is
slow.

It takes about 3.5 hours to fully charge the robot when its battery is low.
If you operate the robot at temperatures outside of the specified range, the charging speed will automatically slow down to
extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base may be dirty, please wipe them with a dry cloth.

The noise increases
while the robot is
operating.

Check whether the dust box filter is clogged. If so, clean it or replace it.
A hard object may be caught in the main brush or the dust box. Check and remove any hard object.
The main brush or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.

Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The robot moves
without following the
set route.

Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.
Wgrking on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places before using the
robot.

Wipe the 3D line laser sensor on the robot with a clean, soft cloth to keep it clean and unobstructed.




The robot misses the
rooms to be cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.
The place in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the robot to slip and work abnormally.
Please try drying the floor before using the robot.

The robot will not
resume cleaning after
charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming cleaning. The robot
will not resume cleaning after you manually place the robot on the base station or send the robot to charge via the app or the
button .

Troubleshooting

Problem

Solution

The station cannot
automatically empty
the dust box.

Check whether the dust bag in the dust tank is full.
If the dust bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the base station, or the
dust box. If any, clean the blocked part in time.

The water level in the

washboard is abnormal.

Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if so. If the problem
persists, please contact the after-sales service team.

Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly.
Remove the washboard and check whether the sewage drain is blocked and clean it.
Check the cleaning solution. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution.
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The mop pad holder is
raised abnormally.

Please remove the mop pad holder to check if there is any foreign object stuck in it, and try to restart the robot. If the

problem persists, please contact the after-sales service team.

There is water under
the clean water tank or
around the seal.

When taking out the clean water tank, some water in the pipe may be left under the tank or around the seal. This is

normal. Please wipe with a dry cloth.

For more support, contact us via https://www.mova.tech

Specifications

Rated Voltage

Model

144V

RLE21SE
Rated Power

Charging Time

75W

Approx. 3.5 hours




Operation Frequency 2400-2483.5 MHz Rated Power (during dust emptying) 700 W

Maximum Output Power <20 dBm
Rated Power (during cleaning) 40 W

Rated Power (during charging 87 W
and drying)
Base Station
Model RCEE2421
Rated Input 220-240 V 50-60 Hz Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.
Note: Rated Power (during charging and drying) is determined by the power value
Rated Output 20V-2A during full load period.

Battery Disposal and Removal




The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed by qualified
technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

— the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;
— the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;
— the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.
2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted
household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a designated collection point for the
recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent
potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local authorities for more information about the location
as well as terms and conditions of such collection points.
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Maklumat Keselamatan

Bagi mengelakkan kejutan elektrik, kebakaran atau kecederaan akibat penggunaan alat dengan cara yang salah, sila baca manual pengguna
dengan teliti sebelum menggunakan alat tersebut dan simpan manual tersebut untuk rujukan pada masa hadapan.



hendak dibersihkan. Kanak-kanak tidak seharusnya
Sekatan bermain dengan alat tersebut. Pastikan kanak-kanak
Penggunaan dan haiwan kesayangan berada pada jarak yang
Bagi memastikan pengendalian yang selamat dan selamat dari robot ketika ia sedang beroperasi.

untuk mengelakkan sebarang risiko, tanpa S -
pengawasan ibu bapa atau penjaga, produk ini tidak Jangan pasang, cas atau guna alat ini di dalam bilik
mandi atau berdekatan dengan kolam.

sepatutnya digunakan oleh kanak-kanak berusia
kurang daripada 8 tahun dan juga oleh orang yang "Produk ini adalah untuk pembersihan lantai di dalam
kekurangan fizikal, deria, intelektual, atau terhad dari  persekitaran rumah sahaja. Jangan gunakan alat
segi pengalaman atau pengetahuannya. Pembersihan tersebut di luar rumah, pada permukaan bukan lantai
dan penyelenggaraan tidak seharusnya dilakukan olehatau di dalam persekitaran komersial atau industri.

kanak-kanak tanpa pengawasan. " Pastikan alat tersebut beroperasi dengan betul dalam

“Alat ini digunakan hanya dengan unit bekalan kuasa persekitaran yang sesuai. Jika tidak, jangan gunakan
yang disediakan bersama dengan alat tersebut. alat tersebut.

“Alat ini mengandungi bateri yang hanya boleh diganti " Jika kord kuasa rosak, ia mesti diganti dengan kord

oleh orang yang mahir. ' Lapangkan kawasan yang ~ khas atau pemasangan yang sedia ada daripada
pengilang atau ejen perkhidmatan bagi alat ini.
29
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“Jangan gunakan robot di kawasan tergantung, yang berada di atas daripada paras tanah
tanpa penghalang perlindungan.

“Jangan letakkan robot dalam keadaan terbalik. Jangan gunakan penutup LDS, penutup robot,
atau bampar sebagai pemegang robot.
“Gunakan robot dalam persekitaran yang suhu sekelilingnya melebihi 0°C dan kurang daripada

40°C. Pastikan tiada cecair atau bahan melekit di atas lantai. - Untuk mengelakkan kerosakan
atau bahaya daripada seretan, alihkan sebarang objek bebas dari lantai dan alihkan kabel atau
kord kuasa dari laluan pembersihan sebelum menjalankan alat ini.

" Alihkan item yang mudah rosak atau kecil dari lantai bagi mengelakkan robot daripada
terlanggar dan merosakkan item tersebut.

“Jauhkan rambut, jari dan anggota badan yang lain daripada bukaan sedutan robot.
“Jauhkan alat pembersihan daripada kanak-kanak.
“Jangan jalankan alat tersebut di dalam bilik yang terdapat bayi atau kanak kanak sedang tidur.

“Jangan letak kanak-kanak, haiwan kesayangan atau sebarang item di atas robot sama ada
ketika robot sedang bergerak atau tidak.

"Hanya air bersih dan larutan pembersih yang diluluskan secara rasmi boleh ditambah kepada
tangki air bersih. Jangan tambahkan sebarang cecair lain seperti alkohol atau bahan
penyahjangkit. Nisbah larutan pembersih kepada air bersih boleh diperiksa pada botol larutan
pembersih. Jauhkan larutan pembersih daripada kanak-kanak.

Maklumat Keselamatan

Sekatan
Penggunaan



Bateri dan Sedang mengecas

“Jangan gunakan robot untuk membersihkan
sebarang objek yang sedang terbakar. Jangan
gunakan robot untuk menyedut cecair yang mudah

terbakar, gas yang mengakis, atau asid atau pelarut

yang pekat.

“Jangan vakum objek yang keras atau tajam. Jangan
gunakan alat tersebut untuk mengutip objek seperti
batu, helaian kertas yang besar atau sebarang item

yang boleh menyebabkan alat tersebut tersumbat.

" Palam mesti dialih keluar daripada soket saluran
keluar sebelum membersihkan atau
menyelenggarakan alat tersebut.

“Jangan lap robot atau stesen tapak dengan kain

basah atau membilas alat tersebut dengan sebarang

cecair. Selepas mencuci bahagian yang boleh
dibasuh, keringkan bahagian tersebut sepenuhnya

Maklumat Keselamatan

Bateri dan Sedang mengecas

sebelum memasang semula dan menggunakan
bahagian tersebut.

" Tolong gunakan produk ini mengikut arahan dalam
Manual Pengguna. Pengguna bertanggungjawab atas
sebarang kerugian atau kerosakan yang disebabkan
oleh penggunaan yang salah.

“Jangan gunakan sebarang bateri atau stesen tapak
pihak ketiga. Robot hanya boleh digunakan dengan
stesen tapak model RCEE2421.

“Jangan cuba untuk menyahhimpun, membaiki atau
mengubah suai sendiri bateri atau stesen tapak.
“Jangan letakkan stesen tapak berdekatan dengan

punca haba. " Jangan gunakan kain basah atau tangan
yang basah untuk mengelap atau mencuci sentuhan
pengecas stesen tapak.
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Maklumat

Keselamatan Laser

“Jangan buang bateri lama dengan cara yang tidak
sepatutnya. Bateri yang tidak diperlukan hendaklah
dibuang di kemudahan kitar semula yang betul. ~ Jika
kord kuasa rosak atau pecah, hentikan
penggunaannya serta merta dan hubungi
perkhidmatan selepas jualan.

" Pastikan robot telah dimatikan kuasanya apabila
hendak dihantar dan jika boleh, disimpan dalam
pembungkusan yang asal.

“Jika robot tidak akan digunakan untuk satu jangka
masa yang panjang, cas ia sehingga penuh,

kemudian matikan robot dan simpan robot di tempat
yang sejuk dan kering. Cas semula robot sekurang-
kurangnya sekali setiap 3 bulan untuk mengelakkan
bateri daripada dinyahcas berlebihan.

“Sensor laser dalam produk ini memenuhi Standard
IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 untuk
produk laser Kelas 1. Tolong elakkan daripada
memandang terus kepadanya semasa
menggunakannya.

PRODUK LASER KELAS 1

PRODUK LASER PENGGUNA

EN 50689:2021

Dengan ini, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. mengumumkan bahawa peralatan radio jenis RLE21SE adalah mematuhi Arahan
2014/53/EU. Teks penuh pengumuman keakuran EU boleh didapati di alamat Internet berikut: https://www.mova.tech Untuk e-manual yang
terperinci, sila pergi ke https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags

Gambaran Keseluruhan Produk

REN I ENREIGLain-lain Aksesori



Kord Kuasa Piring Pemanjangan Pad Mop x 2
Robot




Gambaran Keseluruhan Produk

Stesen Tapak

Pemegang Pad Mop x 2 Beg Habuk (prapasang)
Manual

Pengguna Tanjakan Stesen Tapak

D (prapasang)

Butang Pembersihan Setempat
- Tekan untuk memulakan pembersihan setempat
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Gambaran

Keseluruhan Produk

Robot dan Senso

Penutup LDS
Sensor Jarak Laser (LDS)

[Butang Kuasa / Bersih

- Tekan dan tahan selama 3 saat untuk menghidupkan atau
mematikan kuasa

- Tekan untuk memulakan pembersihan selepas robot dihidupkan

Butang Dok

- Tekan untuk menghantar robot kembali ke stesen tapak

- Tekan dan tahan selama 3 saat untuk menyahdayakan Kunci
Kanak-kanak

Penunjuk Status
- Putih Padu: Kerja membersih atau pembersihan selesai
- Putih Bernafas: Sedang mengecas (bukan aras bateri rendah)
- Oren Padu: Tunggu sedia apabila aras bateri rendah atau
berhenti seketika apabila aras bateri rendah
- Oren Bernafas: Sedang mengecas (aras bateri rendah)
- Oren Berkelip: Ralat

Nota:
- Tekan mana-mana butang pada robot untuk berhenti seketika
semasa robot sedang membersih atau pulang untuk mengecas.
- Kunci Kanak-kanak boleh didayakan/dinyahdayakan melalui apl
MOVAhome.

Bampar

Pemasangan
Sensor Tebing

Sensor Permaidani Berus Sisi

Berus Utama
Roda Utama




Penutup

Sentuhan
Pengecas

Lubang Pengosongan Automatik
Sensor Laser Garis 3D

Butang Tetapan
Semula

- Tekan dan tahan
selama 3 saat untuk

kembali ke tetapan
kilang

Penunjuk Wi-Fi

Sensor Tepi
MopExtend

Kotak Habuk]
Penapis

Pemegang
Penapis

Pemasangan Mop [EWNEEEN

Pemasangan Pad_Mop

Roda Semua Arah

Adang Berus

Roda Utama
Klip Adang Berus

Pemegang Pad Mop

Lubang Lekap
Pemegang Pad
Mop

Klip Penutup Kotak Habuk

Klip Kotak Habuk
Penutup Kotak Habuk

Lubang Pengosongan
Automatik

Pad Mop
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Gambaran
Keseluruhan
Produk

Stesen Tapak

Penutup Atas




Tangki Air Buangan Tanaki Ai Slot Simpanan Penapis bersambung dengan bekalan
] angkl Al yntuk Kompartmen Detergen Kawasan Isyarat kuasa
Bersih Automatik Lubang Pengosongan Automatik - Oren Padu: Stesen tapak

mempunyai ralat

Slot Beg Habuk

Penutup
Tangki Habuk
Sentuhan Pengecas

Papan cuci
Penunjuk Status
- Putih Padu: Stesen tapak
Nota: Kompartmen Detergen Automatik perlu dibeli
secara berasingan.
Penapis
Pengapung
Slot Penyimpanan Kord
Piring
Pemanjangan Tanjakan
Kuasa
Klip Tangki Klip Tangki Air Air
Bola Apung Paip Air I:I
Port Kuasa

Buangan
Tangki Air Bersih

Tangki Air



]

Sebelum membersih, sila alihkan item yang tidak stabil, mudah pecah,
berharga atau berbahaya, dan bersihkan lantai daripada kabel, kain, mainan,
objek keras dan objek tajam untuk mengelakkan robot daripada tersangkut,
tercalar atau terlanggar objek dan menyebabkan kerosakan.

Buka pintu bilik yang hendak dibersihkan, dan letakkan perabot di tempat yang
sesuai untuk memberikan ruang yang lebih besar.

Nota:
Sebelum membersih, letakkan penghadang fizikal di tepi tangga dan sofa

Menyediakan Rumah Anda

untuk memastikan operasi robot selamat dan lancar.

Untuk mengelakkan robot daripada tidak mengenali kawasan yang perlu
dibersihkan, jangan berdiri di hadapan robot, bendul,kawasan laluan atau
tempat yang sempit.

- Semasa pertama kali menjalankan robot, ekori robot semasa ia membersih untuk mengalih sebarang halangan tepat pada masanya. - Jangan vakum objek keras
seperti batu, bola keluli dan bahagian mainan atau objek tajam seperti sisa pembinaan, pecahan kaca dan paku, kerana boleh menyebabkan lantai tercalar.

Sebelum Penggunaan

1. Letakkan Stesen Tapak dan Sambung kepada Saluran Keluar
Elektrik

Letakkan stesen tapak di lokasi yang paling terbuka dengan isyarat Wi-Fi yang
baik. Alih sebarang objek yang berada kurang daripada 1.5 m dari hadapan dan 5
cm dari tepi stesen tapak. Masukkan kord kuasa ke stesen tapak dan masukkan
palamnya ke soket.

>5cm

>5cm

>1,5m
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Masukkan kord kuasa mengarah
ke atas dengan teguh sehingga
penunjuk dihidupkan.

]

Nota:

- Pastikan tiada objek yang boleh menghalang kawasan isyarat.

- Bagi mengelakkan kesan air membasahi lantai kayu atau permaidani,
disyorkan untuk meletakkan stesen tapak di atas lantai jubin atau lantai
marmar.

2. Pasang Piring Pemanjangan Tanjakan
38

Sebelum Penggunaan

4. Sambungkan Robot ke Stesen Tapak

Tekan dan tahan butang pada robot selama 3 saat untuk menghidupkannya.
Letakkan robot pada stesen tapak dengan pemasangan mop menghadap papan
cuci. Kemudian anda akan mendengar pemberitahuan suara apabila robot berjaya
bersambung dengan stesen tapak.

Nota: Disyorkan supaya robot dicas penuh sebelum penggunaan
pertamanya. Apabila robot tidak boleh dihidupkan selepas bateri habis,
sambungkan robot kepada stesen secara manual untuk mengecasnya.

5. Tambah Air ke dalam Tangki Air Bersih
Keluarkan tangki air bersih daripada stesen tapak dan isikan air bersih ke dalam
tangki tersebut. Kemudian pasangkannya semula kepada stesen tapak.

3. Alih Keluar Perlindungan Robot, dan Pasang Pemasangan Mop

Nota: Jangan tambah air panas ke dalam tangki air kerana ia boleh
menyebabkan bentuk tangki menjadi rosak.



Berhubung dengan Apl

MOVAhome 1. muat turun Apl MOVAhome

2. Tambah Peranti

Imbas kod QR pada robot atau cari "MOVAhome" dalam kedai apl untuk

memuat turun dan memasang apl. Nota:
- Untuk menetapkan semula Wi-Fi, ulang langkah 2 dan kemudian ikut prom

untuk melengkapkan sambungan Wi-Fi.
- Untuk memutuskan sambungan rangkaian Wi-Fi pada peranti, tekan dan
tahan butang Tetapan Semula pada robot selama 3 saat.

Penunjuk Wi-Fi

Kod QR ) - Berkelip dengan
Buka apl MOVAhome, ketik "Imbas kod QR untuk bersambung” dan imbas kod QR perlahan: Akan
yang sama pada robot sekali lagi untuk menambah peranti tersebut. Sila ikut prom ’

untuk melengkapkan sambungan Wi-Fi.
manual ini. Sila ikut arahan berdasarkan versi apl

) semasa. - Berkelip
Nota: o _ dengan pantas: Menyambung
* Hanya Wi-Fi 2.4GHz yang disokong. Kod QR - Hidup: Telah bersambung

- Akibat daripada kenaikan taraf perisian apl, operasi  disambung
sebenar mungkin berbeza daripada arahan dalam
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Menghidupkan/Mematikan kuasa

Tekan dan tahan butang selama 3 saat untuk menghidupkan robot. Penunjuk kuasa
seharusnya bercahaya. Letak robot pada stesen tapak, robot akan dihidupkan
secara automatik dan mula mengecas. Untuk mematikan robot, alihkan robot dari
stesen tapak serta tekan dan tahan butang selama 3 saat.

Pemetaan Pantas

Selepas pertama kali menyediakan rangkaian, ikut arahan dalam apl untuk segera
membuat peta. Robot akan memulakan pemetaan tanpa membersih. Apabila robot
pulang ke stesen tapak, proses pemetaan telah selesai dan peta akan disimpan
secara automatik.

Berhenti seketika/Tidu

Apabila robot sedang bekerja, tekan mana-mana butang untuk menghentikannya
seketika. Jika robot dihentikan seketika lebih daripada 10 minit, ia akan
memasuki mod tidur secara automatik. Semua penunjuk pada robot akan
dimatikan. Tekan mana-mana butang pada robot, atau gunakan apl untuk
mengejutkan robot.

Nota: Jika robot dihentikan seketika dan diletakkan pada stesen tapak, proses
pembersihan semasa akan ditamatkan.

Penyambungan Pembersihan Automatik
Jika aras bateri terlalu rendah, robot akan pulang ke stesen tapak secara

Cara Penggunaan

automatik untuk mengecas. Selepas dicas ke aras bateri yang sesuai, ia akan
menyambung kerja pembersihan yang belum selesai.

Nota: Untuk menggunakan fungsi ini, sila dayakan fungsi ini pada apl.
Mod Jangan Ganggu (DND
Apabila robot ditetapkan kepada mod Jangan Ganggu (DND), robot akan dihalang
daripada menyambung pembersihan dan penunjuk kuasa akan padam. Mod DND
dinyahdayakan secara lalai di kilang. Anda boleh menggunakan apl untuk
mendayakan mod DND atau mengubah tempoh DND. Tempoh DND adalah 22:00—
8:00 secara lalai.

Nota:
- Kerja pembersihan yang telah dijadualkan akan dijalankan seperti biasa
semasa tempoh DND.

* Robot akan menyambung kerja pembersihan di tempat ia berhenti selepas
tempoh DND tamat.

Pembersihan Setempaf]

Apabila robot dalam keadaan tunggu sedia, tekan seketika butang untuk
mendayakan mod pembersihan setempat. Dalam mod ini, robot
membersihkan di sekelilingnya kawasan berbentuk empat segi yang
berkeluasan 1.5 x 1.5 meter dan pulang ke titik permulaan sebaik sahaja
pembersihan setempat selesai.

Robot Memulakan Semula

Jika robot tidak bertindak balas atau tidak boleh dimatikan, tekan dan tahan butang
selama 10 saat untuk mematikannya secara paksa. Kemudian, tekan dan tahan
butang selama 3 saat untuk menghidupkan robot.
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disyorkan supaya memulakan robot dari stesen tapak.
Cara Penggu naan - Pad mop akan dibersihkan sebelum robot mula mengemop, sila tunggu
dengan sabar.
- Jangan alih stesen tapak, tangki air bersih, tangki air buangan atau papan cuci

Vakum dan Mop ’
semasa operasil.

Nota: Apabila pertama kali menggunakan pemasangan mop, robot
melakukan kerja “Vakum dan Mop” secara lalai.

1. Mulakan pembersihan

Tekan butang pada robot, atau gunakan apl untuk membuat robot bermula dari
stesen tapak. Kemudian robot akan merancang jalan pembersihan yang optimum
dan menjalankan kerja pembersihan berdasarkan peta yang telah dibuat.

2. Pencucian mop automatik
Semasa membersih, robot akan pulang ke stesen tapak secara automatik untuk
mencuci pad mop berdasarkan kekerapan pembersihan pad mop yang dinyatakan

dalam apl.

Nota:
- Untuk memastikan robot pulang dengan mudah selepas membersih,
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3. Pengosongan kotak habuk dan pencucian serta pengeringan pad
mop dijalankan secara automatik

Selepas robot selesai kerja membersih dan pulang ke stesen tapak untuk
mengecas, stesen tapak akan mula mengosongkan kotak habuk secara
automatik. Kemudian ia akan mencuci dan mengeringkan pad mop.

Cara Penggunaan



Nota: automatik.
- Jika fungsi pengosongan automatik dimatikan pada apl, stesen tapak tidak akan
mengosongkan kotak habuk secara automatik.
- Stesen tapak akan mengosongkan kotak habuk mengikut tetapan pada apl. \/akum Sahaial

Dayakan fungsi memvakum dalam apl, dan robot secara automatik akan
mengangkat pemasangan mop dan mula memvakum.

4. Membersihkan tangki air buangan
Selepas robot selesai melakukan kerjanya, sila bersihkan tangki air buangan

untuk mengelakkan sebarang bau. Mop Sahaja
Mengemop selepas Memvakum) Dayakan fungsi mengemop dalam apl, dan robot akan memeriksa sama ada
Dayakan fungsi mengemop selepas memvakum dalam apl, dan robot secara pemasangan mop telah dipasang. Jika tidak, pasang pemasangan mop secara
automatik akan mengangkat pemasangan mop untuk memvakum lantai. Selepas manual dan kemudian robot akan mula mengemop secara automatik.

selesai memvakum, robot akan pulang untuk mengosongkan kotak habuk, dan
kemudian mula mengemop selepas menurunkan pemasangan mop secara

Penyelenggaraan Rutin

Untuk mengekalkan keadaan robot yang baik, anda disyorkan untuk merujuk kepada penggunaan aksesori dalam apl atau jadual berikut untuk penyelenggaraan rutin.
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Bahagian

Kekerapan
Penyelenggaraan

Tempoh
Penggantian

Sensor tepi

Tangki air buangan

Selepas setiap
penggunaan

Tangki air bersih

Berus utama

Penapis kotak habuk

Berus sisi

Pemegang pad mop

Sekali setiap 2
minggu

Sensor Jarak Laser (LDS)

Sensor laser garis 3D

Setiap 6
hingga 12
bulan

Setiap 3
hingga 6
bulan

Bahagian

Kekerapan
Penyelenggaraan

Tempoh
Penggantian

Sensor permaidani

Sensor tebing

Papan cuci

Kawasan isyarat stesen tapak

Sentuhan pengecas

Lubang pengosongan
automatik

Roda semua arah

Sekali setiap bulan

Bampar

Bahagian bawah robot

Sekali setiap bulan

Kotak habuk

Bersihkan
mengikut
keperluan

Beg habuk

Setiap 2
hingga 4
bulan




Pad mop

Setiap 1
hingga 3
bulan
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Penyelenggaraan Rutin

1. Dayakan fungsi pembersihan tapak papan cuci pada apl dan robot akan keluar

dari stesen tapak secara automatik.

Keluarkan papan cuci dan tunggu air

memenuhi bahagian bawah stesen tapak.
3. Selepas seketika, stesen tapak akan mengepam keluar air buangan secara
automatik. Kemudian keringkan dengan kain yang lembut dan kering, dan

letakkan papan cuci ke tempatn

a semula.

2. Bilas papan cuci dengan air bersih dan gunakan alat pembersih yang
sesuai untuk membersihkan bahagian bawah stesen tapak.

Nota: Kekerapan penggantian akan bergantung kepada penggunaan robot. Jika
berlaku pengecualian yang disebabkan oleh keadaan yang luar daripada
kebiasaan, bahagian tersebut hendaklah diganti.




3. Pasangkan beg habuk yang baharu.

4. Gunakan apl atau tekan seketika butang pada robot untuk
menggerakkan robot pulang ke stesen tapak.

Nota: Semasa pembersihan, jangan gerakkan robot pulang ke stesen tapak.

Penyelenggaraan Rutin

1. Alihkan keluar penutup tangki habuk dan buang beg habuk.
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Nota: Menarik pemegang beg habuk ke atas akan menutup rapat beg habuk
bagi mengelakkan habuk dan serpihan daripada terkeluar dengan tidak

sengaja.
2. Bersihkan habuk dan serpihan daripada penapis dengan kain yang kering. 4. Pasang semula penutup tangki habuk.
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Penyelenggaraan Rutin

1. Buka penutup robot dan tekan klip kotak habuk untuk mengalih keluar
kotak habuk.




2. Buka penutup kotak habuk, alihkan keluar penapis dan kosongkan kotak Nota: Jangan cuba membersihkan penapis dengan berus, jari atau objek yang
habuk seperti yang ditunjukkan dalam gambar rajah. tajam untuk mengelakkan kerosakan.

4. Bilas kotak habuk dan penapis dengan air dan keringkan sepenuhnya
sebelum dipasang semula.

24h

[

Nota:
- Bilas kotak habuk dan penapis dengan air bersih sahaja. Jangan gunakan
sebarang detergen.

3. Ketuk bakul penapis dengan perlahan untuk membuang kekotoran. - Gunakan kotak habuk dan penapis hanya apabila kedua-duanya kering
sepenuhnya.

Penyelenggaraan Rutin

v 1. Tekan klip adang berus ke dalam untuk mengalihkan keluar adang berus dan
mengangkat berus keluar daripada robot.
1. Alih keluar tangki air buangan, buka penutup tangki dan curahkan air
buangan tersebut.

2. Bilas tangki air buangan dengan air bersih dan gunakan alat
pembersih
yang sesuai untuk membersihkan dinding dalam stesen tapak.




Nota: Bola apung yang digunakan dalam tangki air adalah bahagian yang boleh
dialih. Jangan menggunakan daya yang berlebihan apabila membersih supaya
tidak rosak.
2. Tarik keluar penutup berus di kedua-dua hujung berus seperti yang ditunjukkan
dalam rajah. Gunakan alat pembersihan yang sesuai untuk mengeluarkan
sebarang rambut yang terbelit pada berus. Pasang semula penutup berus pada
kedua-dua hujung berus, dan kemudian pasang semula berus tersebut. Tekan
pada adang berus untuk menguncinya pada tempatnya.
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Roda Semua Arah

NEMPemegang Pad Mop

Alih keluar dan bersihkan berus

Nota:

Alih keluar dan bersihkan pemegang pad mop.

Penyelenggaraan Rutin

- Gunakan alat seperti pemutar skru kecil untuk memisahkan gandar dan tayar roda
semua arah. Jangan gunakan daya yang berlebihan. - Bilas roda semua arah di bawah
air yang mengalir dan pasang semula selepas ia kering sepenuhnya.
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Penyelenggaraan Rutin

Sentuhan Pengecas dan Kawasan Isyara

Lap sensor robot dengan kain yang lembut dan kering, seperti yang Bersihkan sentuhan pengecas dan kawasan isyarat stesen tapak dengan kain

ditunjukkan dalam rajah di bawah: yang lembut dan kermi.

Sensor Jarak Laser Bampar
(LDS) Sensor Tepi

Sensor Tebing Lubang
Sensor Laser Garis 3D Pengosongan

Sensor Permaidani
Bersihkan lubang pengosongan automatik
robot dan stesen tapak dengan kain yang
lembut dan kering.




Nota: Kain yang basah boleh merosakkan unsur-unsur sensitif dalam robot
dan stesen tapak. Tolong gunakan kain yang kering untuk membersih.
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Pad Mop
Alih keluar pad mop daripada pemegang pad mop untuk menggantikannya.

Robot mengandungi pek bateri ion litium berprestasi tinggi. Pastikan bateri
kekal dicas dengan baik untuk kegunaan harian bagi mengekalkan prestasi
bateri yang optimum. Jika robot tidak digunakan untuk satu jangka masa
yang panjang, matikan robot dan simpan di tempat lain. Untuk mengelakkan
kerosakan akibat nyahcas yang berlebihan, cas robot paling kurang sekali

setiap tiga bulan.

Penyelenggaraan Rutin



Pencarisilapan

Masalah

Penyelesaian

Robot tidak dapat

Aras bateri rendah. Cas semula robot pada tapak dan cuba sekali lagi.

dihidupkan. Suhu bateri terlalu rendah atau terlalu tinggi. Anda disyorkan untuk menjalankan alat pada suhu melebihi 0°C (32°F) dan
kurang daripada 40°C (104°F).

Robot tidak dapat Stesen tapak tidak bersambung dengan kuasa, sila pastikan kedua-dua hujung kord kuasa telah dipalam masuk dengan betul.

mengecas. Sentuhan antara sentuhan pengecas pada stesen tapak dan robot adalah lemah, sila bersihkan sentuhan pengecas.

Periksa sama ada terdapat sebarang objek asing pada penyambung robot dan buang objek asing itu jika ada.

Robot gagal untuk
bersambung dengan

Kata laluan rangkaian Wi-Fi salah. Pastikan kata laluan yang digunakan untuk menyambung ke rangkaian Wi-Fi anda
adalah betul.
Robot tidak menyokong sambungan Wi-Fi 5 GHz. Pastikan robot bersambung kepada sambungan Wi-Fi 2.4 GHz.

mencari dan pulang ke
stesen tapak.

Wi-Fi. Isyarat Wi-Fi lemah. Pastikan robot berada dalam kawasan liputan Wi-Fi yang baik.
Robot mungkin belum bersedia untuk dikonfigurasikan. Sila keluar dan masuk semula apl, kemudian cuba lagi seperti yang
diarah.

Robot tidak dapat Stesen tapak terputus sambungan daripada kuasa atau telah dipindahkan semasa robot tidak berada padanya. Sila

sambungkan stesen tapak kepada bekalan kuasa atau letak robot pada stesen tapak untuk dicas. Terdapat terlalu banyak
halangan di sekeliling stesen tapak. Letakkan stesen tapak di kawasan yang lebih terbuka. Memindahkan robot boleh
menyebabkan berlakunya pemposisian semula robot, dan peta akan dibuat semula jika pemposisian semula gagal. Jika
robot berada terlalu jauh dari stesen tapak, robot mungkin tidak dapat pulang sendiri secara automatik, dalam keadaan
demikian anda perlu meletakkan robot pada stesen tapak secara manual. Lap kawasan isyarat pada stesen tapak untuk
membersihkan habuk dan serpihan.
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Robot tersangkut di
hadapan stesen tapak
dan tidak dapat pulang
kepadanya.

Periksa sama ada terdapat ruang yang cukup di kedua-dua sisi atau di hadapan stesen tapak untuk mengelakkan robot
daripada terhalang.

Laluan pulang untuk mengecas dihalang, cth. pintu tertutup.

Robot boleh tergelincir jika lantai di hadapan stesen tapak terlalu basah. Jika begitu, bersihkan air yang berlebihan
sebelum mencuba lagi.

Disyorkan untuk memindahkan stesen tapak ke tempat lain dan cuba lagi.

Pastikan piring pemanjangan tanjakan dipasang dengan betul.
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Pencarisilapan

Masalah

Penyelesaian

Robot tidak dapat
dimatikan.

Robot tidak boleh dimatikan semasa ia sedang dicas. Anda disyorkan untuk memindahkan robot dari stesen tapak, dan
kemudian tekan dan tahan butang selama 3 saat untuk mematikannya.

Jika robot tidak dapat dimatikan dengan melakukan langkah 1, tekan dan tahan butang selama 10 saat untuk
mematikan robot secara paksa. Jika masalah berterusan, sila hubungi perkhidmatan selepas jualan.

Kelajuan pengecasan
perlahan.

Masa yang diambil untuk mengecas sepenuhnya robot apabila aras bateri rendah ialah kira-kira 3.5 jam. Jika anda
menjalankan robot pada suhu di luar julat yang dinyatakan, kelajuan pengecasan akan diperlahankan secara automatik
untuk memanjangkan hayat bateri.

Sentuh pengecasan pada kedua-dua robot dan tapak mungkin kotor, sila lapkannya dengan kain kering.

Bunyi bising bertambah
kuat semasa robot
sedang beroperasi.

Periksa sama ada penapis kotak habuk tersumbat. Jika ya, bersihkannya atau gantikannya.
Objek keras mungkin terperangkap dalam berus utama atau kotak habuk. Periksa dan buang sebarang objek keras.
Berus utama atau berus sisi mungkin terbelit. Periksa dan buang sebarang objek asing.

Tukar mod sedutan kepada Standard atau Senyap.




Robot bergerak tanpa
mengikut jalan yang
ditetapkan.

Objek seperti kord kuasa dan selipar hendaklah disusun atur sebelum menggunakan robot.
Bekerja di atas permukaan yang licin menyebabkan roda utama tergelincir. Disyorkan untuk mengeringkan tempat yang
basah sebelum menggunakan robot.

Lapkan sensor laser garis 3D pada robot dengan kain yang bersih dan lembut supaya ia bersih dan tidak terhalang.

Robot tertinggal bilik
yang sepatutnya
dibersihkan.

Pastikan pintu bilik yang hendak dibersihkan terbuka.
Tempat di hadapan bilik yang hendak dibersihkan mungkin basah dan licin, menyebabkan robot tergelincir dan bekerja
secara tidak normal. Sila cuba keringkan lantai sebelum menggunakan robot.

Robot tidak akan
menyambung semula
kerja pembersihan
selepas mengecas.

Pastikan robot tidak ditetapkan kepada mod Jangan Ganggu (DND) yang akan mencegah kerja pembersihan daripada
diteruskan.

Robot tidak akan meneruskan pembersihan selepas anda memulangkan robot secara manual ke stesen tapak atau
menghantar robot untuk dicas melalui apl atau butang .

Pencarisilapan

Masalah

Penyelesaian

Stesen tidak boleh
mengosongkan kotak
habuk secara automatik.

Periksa sama ada beg habuk dalam tangki habuk penuh.
Jika beg habuk tidak penuh, periksa sama ada terdapat sebarang halangan pada lubang pengosongan automatik robot,
stesen tapak atau kotak habuk. Jika ada, bersihkan bahagian yang terhalang tepat pada masanya.
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Paras air dalam papan
cuci tidak normal.

Periksa sama ada pengedap pada tangki air buangan longgar atau tidak dipasang dengan betul, dan jika benar tetapkan
semula secara manual. Jika masalah berterusan, sila hubungi pasukan perkhidmatan selepas jualan. Tekan tangki air buangan
ke bawah dengan perlahan untuk memastikan tangki telah dipasang dengan betul. Alihkan keluar papan cuci dan periksa sama
ada longkang kumbahan tersumbat dan bersihkannya. Periksa larutan pembersih. Jangan tambah sebarang cecair selain
daripada larutan pembersih yang dibenarkan secara rasmi.

Pemegang pad mop
dinaikkan secara tidak
normal.

Sila tanggalkan pemegang pad mop untuk memeriksa jika terdapat sebarang objek asing terlekat padanya, dan cuba
mulakan semula robot. Jika masalah berterusan, sila hubungi pasukan perkhidmatan selepas jualan.

Terdapat air di bawah
tangki air bersih atau di
sekeliling pengadang.

Semasa mengeluarkan tangki air bersih, air di dalam paip mungkin tertinggal sedikit di bawah tangki atau di sekeliling
pengadang. Ini perkara biasa. Sila lap dengan kain yang kering.
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Untuk sokongan tambahan, hubungi kami melalui https://www.mova.tech

Spesifikasi



Input Terkadar 220-240V 50-60 Hz
Model RLE21SE

Output Terkadar 20V-2A
Masa Sedang mengecas Kira-kira 3.5 jam

Kuasa Terkadar (semasa 700 W

pengosongan habuk)
Voltan Terkadar 144V

Kuasa Terkadar (semasa 40 W
Kuasa Terkadar 75w pembersihan)

Ki Terkad
Kekerapan Operasi 2400~ 2483.5 MHz N e e ) erw
Kuasa Output Maksimum <20 dBm

Dalam keadaan penggunaan biasa, alat ini hendaklah dikekalkan jarak
pemisahnya sekurang-kurangnya 20 cm antara antena dengan tubuh
pengguna.

Nota: Kuasa Terkadar (semasa mengecas dan mengering) ditentukan oleh nilai
kuasa semasa tempoh muatan penuh.

RCEE2421
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Pelupusan dan Penyingkiran Bateri

Bateri litium ion yang terbina dalam, mengandungi bahan yang berbahaya kepada persekitaran. Sebelum melupuskan bateri, pastikan bateri disingkirkan oleh juruteknik
yang berkelayakan dan dibuang di kemudahan kitar semula yang berpatutan.

— bateri mesti dialih keluar daripada alat sebelum ia dijadikan sekerap;
— alat mesti diputuskan sambungannya daripada bekalan utama semasa bateri dialih keluar;
— Bateri hendaklah dilupuskan dengan selamat.

AWAS:

Sebelum mengeluarkan bateri, putuskan sambungan kuasa dan habiskan kuasa bateri sebanyak yang mungkin.

Bateri yang tidak diperlukan hendaklah dibuang di kemudahan kitar semula yang betul.

Jangan dedahkan bateri kepada persekitaran yang bersuhu tinggi untuk mengelakkan risiko berlakunya letupan.

Dalam keadaan rosak, cecair mungkin terkeluar daripada bateri. Jika berlaku sentuhan, jirus dengan air dan dapatkan bantuan perubatan.

Panduan Penyingkiran:

1. Balikkan robot, gunakan alat yang sesuai untuk menanggalkan skru di bahagian belakang robot, dan kemudian tanggalkan penutupnya. 2. Cabut
terminal antara bateri dan papan PCB untuk mengeluarkan bateri.



Maklumat WEEE

Semua produk yang mempunyai simbol ini adalah sisa alat elektrik dan elektronik (WEEE seperti dalam arahan 2012/19/EU) yang tidak boleh dicampur
dengan sisa isi rumah yang tidak diisih. Sebaliknya, anda hendaklah melindungi kesihatan manusia dan persekitaran dengan menyerahkan sisa alat anda ke
pusat pengumpulan yang dikhaskan untuk kitar semula sisa alat elektrik dan elektronik, yang telah dilantik oleh kerajaan atau pihak berkuasa tempatan.
Pelupusan dan pengitaran semula yang betul akan membantu mencegah kemungkinan berlakunya akibat yang negatif ke atas persekitaran dan kesihatan

manusia. Sila hubungi pemasang atau pihak berkuasa tempatan untuk maklumat lanjut tentang lokasi serta terma
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IHcbopmauia wono 6esnekn

an syarat pusat pengumpulan tersebut.

LLlo6 yHUKHYTN ypaKeHHS eNeKTPUYHUM CTPYMOM, BUHUKHEHHS NOXEXi Y/ TPaBMU BHACNIAOK HEHANEXHOro KOPUCTYBAHHS MPUCTPOEM, YBaXXHO
npoynTanTe NOCiGHMK KOPUCTyBaYa, NepLU HiXX MOYNHATU KOPUCTYBATMUCA NPUCTPOEM, | 36epexiTb NOro Ans NoAasnbLIOro BUKOPUCTAHHS.

O6mexeHHs Woa0 BUKOPUCTAHHS

" LWo6 3abe3sneunTn 6esnevHe KOPUCTYBaHHSA
NPUCTPOEM i YHUKATU MOXITUBUX PU3UKIB, OIiTSM BiKOM
0o 8 pokiB, ocobam noxuroro Biky 1 ocobam 3
di3NYHNUMU, CEHCOPHMMM Y PO3YMOBMMU Badamu, a
Tako) ocobam, fAKi He MaloTb AOCTATHIX 3HAHb YK
[oceigy, 3ab0pOHEHO KOPUCTYBATUCH MM MPUCTPOEM
6e3 Harnsay ogHoro 3 6aTbkiB 4uM onikyHa. [itam 6e3
Harnagy 3abopOHEHO 34iMCHIOBATU OUYULLEHHA Ta
NnoTo4YHe 0BCNyroByBaHHS.

"MpncTpit MOXXHa BUKOPUCTOBYBATU TiNlbKM pa3oM i3
OMNOKOM XUBMEHHSA, KA BXOAUTb 40 KOMMMEKTY.

" Llen npucTpini MiCTUTb akyMyrnaTopu, BUMMAaTK SKi
MOXYTb NnuLLe KBaricikoBaHi ocobu.

" 3BiNbHITh AINAHKY, Ky NOTPiOHO npubpatun. Litn He
NOBWHHI rpaTtncsa 3 npuctpoem. MNogbanTe, Wob nig

yac poboTu anapaTa aiTu 1 AoOMaLLHi TBapyUHK

nepebyBanu Ha 6e3neyHin BigCTaHi Big HbOrO.

"He BcTaHoBNONTE, HE 3apsamKanTe Ta He
KOPUCTYNTECHA NPUCTPOEM Y BaHHUX 4uM Nopsas i3
OaceliHaMM.

"Llen Bnpi6 npmMsHavyeHun Tinbku gnst npubnpaHHa
nignory B AoOMalLHiX ymMoBax. He KopucTymntecs HUM
HagBopi, Ha OyOb-AKNX iIHLUMX MOBEPXHSIX, KPiM
nignoru, a Takox y KoMepuiHUX Yy MPOMUCIIOBUX
yMOBaXx.

‘MepekoHanTecs B TOMy, LLO anapaT NnpaBuiibHO
(OYHKUIOHYE B HANeXHUX ymoBax. AKLO Lie He Tak, He
KOPUCTYNTECH NPUCTPOEM.

" Wo6 yHMKHYTM Hebe3nekun B pasi NOLLIKOAXKEHHS
LLUHYpa XWUBJIEHHS, NOro CIig 3aMiHUTK Ha crieuianbHui
LLUHYP Y1 BY30J1, KU MOXHa npuadatny BUPOOHMKa

4M Noro areHTa 3 06CryroByBaHHS.
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IHcbopmauia wono 6esnekn

O6mexeHHs Woa0 BUKOPUCTAHHS

"He BukopucTtoByite poboT Ha AinsHUi, po3TallOBaHin
BULLE BiA PiBHS Mignorn, SIKLO BOHA HE OropopKeHa
3axuncHum 6ap'epom.

"He poawmiwyinte poboTt goropu gHom. He
KopucTymnTeca kpuwkot LDS (nasepHoro gatyuka
BifCTaHi), KpMLIKO poboTa un 6amnepom sK pyyKoro
pobora.

" BukopuctoByiTte poboTa 3a Temnepatypu Bue 0°C i
Hmwk4e 40°C. lMepekoHanTecs B TOMy, LLIO Ha Nignosi
HeMae piavH Yn IUMnKux peyvosuH. LWo6 yHUKHYTH
MOLLKOAXEHb Y/ TpaBMyBaHHSA BHACIiAOK
nepeTaryBaHHs npeameTiB, nepes novaTtkom
KOPWUCTYBaHHS NPUCTPOEM NpunbepiTh i3 nignorn oyab-
SKi He3akpinneHi npegMeTun, cxoBanTe kabeni i WwHypwu
XnBneHHs. [MpnbepiTb i3 Nignorn Kpuxki Yn apioHi

O6MmexeHHs Woao BUKOPUCTaHHSA

npegmeTn, Wob YHUKHYTU Hai3ay Ta iX MOLIKOAXEHHS
poGoTom.

" TpumanTe BONOCCS, NanbLi YM iHLWI YacTuUHM Tina
nogani Big BCMOKTyBarnbHMUX OTBOpiB poboTa.

" TpumanTe OYMCHUI IHCTPYMEHT nogani Big aiten.

" He kopucTyntecb NpUCTPOEM Yy KiMHaTI, e CNUTb

OnTuHa abo HemoBndA.  He ctaBTe giTen, AoMaLLHiX
TBapWH 4n byab-aki NpeaMeTn 3Bepxy Ha poborT,
He3arnexHo Bif TOro, CTOITb BiH Ha MiCLji Y1 pyxaeTbCsl.

Y pesepByap 415 YICTOI BOAU MOXHa AogaBaTiu
nuue Y1CTy Boay Ta OiLiHO CXBarieHNn MUKOYNIA
3acib. He gogaBanTe 4O HbOTO iHLWI PigvHK, SK-0T
cnupT abo 3acib ansa gesiHdekuii. CniBBiAHOLLEHHS
MMWIHOIO PO34YMHY 0O YMCTOI BOAM MOXHA JisHaTnCa
Ha NASAWLULI 3 MAKOYUM PO3YMHOM. TpuManTe MURHUI
pO34KMH nogarni Big AiTen.

IHpopmauia woao 6e3nekn



AkymynaTtopu i 3apsagka " BukopuctoBynTe Len Bupi6 3rigHO 3 BKasiBkamu,
"He BuKkopucToByiitTe poboT Anst npubupaHHs 6yab-  HaBeaeHumu B MNocibHMKY kopucTysada. KopucTtysadi

SIKMX NerkosamMmncTux npeameTie. He HecyTb BignoBiganbHICTb 3a Oyab-aki 30MTkn abo
BUKOPUCTOBYNTE poboTa Ans 30MpaHHs MOLLKOAXEHHS, L0 BUHUKNW BHACIIOOK HEHANEXHOro
nerko3aMmcTnxX Yn BOrHeHebes3neyHux piauH, BMKOPWUCTAHHS LUbOoro Bupoby.

KOPO3iINHO-aKTUBHUX ra3iB Y1 HEPO3BEOEHNX KUCIIOT . . )
abo PO3UMHHWKIB. He BUKOpUCTOBYNTE akyMynaTop 4Yn 6a3oBy CTaHLio

CTOPOHHLOIO BUPOBGHMKA. PoBOT MOXHa

He nunococbTe TBEpAI 4m rocTpi npeameTy. He BMKOPUCTOBYBATM TiNbKM CRiNbHO 3 6a30BOI0 CTaHLiE
BMKOPWCTOBYITE anapaT Anst 36upaHHs Takux moneni RCEE2421.

npeaMeTiB sIK KaMiHHS, BENMKNX LUMATKIB nanepy 4m

6yab SKUX NPEAMETIB, SiKi MOXYTb 3aCMITUTK anapar. 1€ HamaraiTecs camoTyxkn posbupatu,
PEeMOHTyBaTU abo 3MiHIOBATU KOHCTPYKLIitO

MepLu HiXX NoYMHaTK Byab-AKi POBOTM 3 OUULLLEHHS YK aKyMynsTopa un 6a30Boi CTaHLji.

TexHiyHoro obcnyroByBaHHSA anapara, BUTSATHITb _ o
BUIKY 3 PO3ETKMU. He ctaBTe 6a30By cTaHujto 6ing mxepena Tenna.

"He npoTtupante poboT 4m 6a30By CTaHLit0 MOKPOIO He BUKOPUCTOBYNTE MOKDY TKaHWHY Ta He _
CEepBETKOI Ta HE OMOiCKyNTe iX XKOAHO piauHoto.  TOPKauUTecs MOKpUMW pykamn 3apsAHUX KOHTAKTIB
Mepen BCTAHOBMEHHAM Ta BUKOPUCTAHHAM BUMUTUX 6a30B0i CTaHLi 3 METO IXHBOTO OUULLEHHS.
aetanen ix HeobXigHO MOBHICTIO BUCYLUUTH.
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AkymynaTtopu i 3apsgka
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IHbopmauis TPMBaroro yacy, NOBHICTIO 3apsAgiTb NOro, NoTiM
woao 6e3nek BUKOPUCTAHHS Ma3epHOro BMMKHITb i 30epirante B Cyxomy npoxosiogHoOMYy MicCLii.

BUNPOMIHIOBAHHS LUo6 yHUKHYTW Nnepepo3psakaHHS akymynsitopa,

. . . 3apsagxante poboT NpMHaNMHI pa3 Ha 3 Mic.
He BuknaanTe ctapi akymynsTopy HEHaNEXHUM

YMHOM. HenoTpiOHi akymynatopwu cnig 3gaBaTtu oo

BiAMOBIAHOrO NYHKTY NOBTOPHOI Nepepobku. 'Y pasi  JlasepHuit aatumk y ubomy BUpoGi Bianosiaae
MOLLIKOPKEHHS Y PO3PUBY LLIHYPA XUBMEHHs HeraitHo CTaHaapTy IEC 60825- 1:2014/EN 60825-

MPMNWHITL Or0 BUKOPUCTaHHS! | 3BepHiTbes y cryxby  1:2014/A11:2021 ana nasephunx supobis knacy 1. Mia
cepaicHoro oBcnyrosyBaHHs. *MepekoHaiitecs B Tomy, H48C POBOTM NasepHoOro Aatumka He aornyckanTe

IO N7l YAC TPAHCMOPTYBAHHS POBOT BUMKHEHMT | NOTPANMSHHA B OYi NA3ePHOTO BUMPOMIHIOBAHHS.
SIKLLIO MOXIIMBO, 36€epiraeTbca B OpuriHanbHOMyY NA3EPHUI BUPIB KNACY 1

nakoBaHHI. CNOXMBYMN NASEPHUIA BUPIB
“Akwwo poboT He ByAe BUKOPUCTOBYBATUCS NPOTArOM  EN 50689:2021

Linm pokymeHTom komnaHis « CiHKyaH IHHoBewwwH TekHonomxi (Cywkoy) Ko., Ilta» (XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd.) 3asBnse,
Lo pagioenektpoHHe obnagHanHsa Tuny RLE21SE Bignosigae Bumoram OQupektuen 2014/53/EU. MoBHMI TekcT geknapadii npo BignosigHicTe €C
OOCTYMHWIA 32 HACTYMHOMO iHTEpHeT-afpecoto: https://www.mova.tech

3 NOBHMM TEKCTOM €ITeKTPOHHOro NOCiOHMKa MOXHa 03HaNoOMUTUCS, BiaBiaaBLLN BEG-CTOPIHKY
https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags

OcHoBHa iHgopmaLis

po BYUPI6

IHWi akcecyapu



WHyp

Po6ot

MociGHMK

Mnatdopma
Tpumay
Haknagku
weabpu, 2 wr
Basoea cTaHuis KopucTyBava
XUBMEHHS

i

Haknapgka

Miwok ana nuny (nonepeaHsLo
BCTaHOBIIEHO)

po3wmpeHHs B'i3gy Ha 6asoBy
CTaHLUio

wBabpwu, 2 wT. (nonepeaHbo
BCTaHOBIIEHO)



OcHoBHa iHdbopMalisi Npo BMpPIid
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KHomnka To4koBOro npuémnpaHHs
- HaTucHiTb, Wob po3noyatn ToukoBe NpubupaHHs

IKHonka xvBRenHs / npubnpanHs
- W06 yBiMKHYTM / BUMKHYTU POBOT, HATUCHITb | YTPUMYIATE KHOMKY
npoTsrom 3 cekyHa
- HaTucHiTb, W06 noyaTtn npmbuparHs nicnsa BBiMKHEHHSA poboTa

KHormnka noBepHeHHs1 Ha AOK-CTaHLito
- HaTucHiTb, W06 BignpaButn poboT Ha3zaa Ha 6a30By CTaHLijlo
- HaTucHiTb | yTpuMyiiTe npoTarom 3 cekyHA, Wo6 BUMKHYTU
6nokyBaHHs Bif AiTen
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OcHoBHa iHdopMauist nNpo
BUpPIi6

Po6oT i gatumku

[atymk kunuma
BiuHa witka

[aTynkun 3aBncaHHs

IHAMKaTOp cTaHy
- MocTilHO CBITUTBLCA GiNMM KONLOPOM: NPUBUPaHHS BiAOYBaETbCS
4K 3aBepLUEeHO
- Mynbcye 6invM KONbOPOM: 3apsimKaeTbes (aKyMynsaTop He
PO3PSAKEHWIA)
- [OCTiHO CBITUTBLCA NOMapaH4YeBMM KONbOPOM: nepexia B
pEeXMM OYiKyBaHHS NPU HU3bKOMY 3apsifi akymynsitopa abo
nNpu3ynnHeHHst poboTn BHACNIZOK HU3bKOrO 3apsiay akymynsitopa
- Mynbcye opaHXeBUM KONIbOPOM: 3apsKaeTbCs (aKymynsaTop
PO3PSMKEHNIA)
- Brinmae opaHXxeBMM KONbOPOM: NMOMUIIKa

Mpumitka:
- o6 npusynuHuTK poboT nig Yac NpubMpaHHs Yu NOBEPHEHHS
Ha 3apsiaKy, Crif HAaTUCHYTW Ha HboMy By/b-siKy KHOMKY.
- OyHKUito 6r10KyBaHHSA Bif AiTei MOXHa BBIMKHYTU/BUMKHY TN
yepes gogatok MOVAhome.

]

PisHoHanpaBneHe koneco



Kpuwka

Kpuwka LDS

NasepHuin gatumk Bigctani (LDS)

JaTtuuk kpais

BeHTunAuinHui oTBip
Ans aBTOMaTUYHOIO
CMOPOXHEHHSI

OcHoBHa iHgopMmaLis
npo Bupid

Baunep Gikcatop Lisabpa & 360pi S

J-|IHII/IHVIVIv06 EMHUIA 38XMCHOIO KOXyXxa KpinneHHs
nasepHuin AaTunk LLiTKM
DinbTp

MoHTaxHi oTBOPM ANA
TpUMaya Haknagku

weabpu

dikcaTop KpULLKM .
Knonka «CkupgaHHs |'|MJ'IO36ipHI/FI)Ka Kpuuka nunos6ipHuka
HanawTyBaHb» p

OcHoBHa LLiTKa

dikcatop nuno3bipHuka
[onoBHe koneco

3apsigHi KOHTaKTH

- HatucHiTb i yTpumynte BeHTUnALiHWIA OTBIp ANs
npoTsromM3 cekyHa, LLo6 aBTOMaTUYHOTO CMOPOXKHEHHS
. BIAHOBUTW 3aBOACHKI
MopExtend B 360pi HanawTyBaHHSA
3axMUCHUIN KOXYX LL{ITKI IHAnKaTopWi-Fi

[onosHe koneco Pyuka dinbtpa

Haknagku weabpu

Tpvmay Haknaaku weabpu Haknaaka weabpu 63
MunHa

Pesepsyap ans Pesepsyap ons ymctoi

Boau .
BUKOPUCTaHOI BOAM

BepxHs KpuLuka D

3apesepBoBaHuWii Na3 Ans BiAciKy Ans
MUIOYOTO 3acoby, SIKU aBTOMaTUYHO

noaaeTbCs
Kppuga ®inbTp
pesepsyapa 3oHa nepefavi Ta OTPUMAHHS CUrHany

ana nuny BeHTunAuinHi oTBOPKM ANS aBTOMaTUYHOrO



CIMOPOXXHEHHA

nnaTtcopma

Manayc ans poslwmpeHHs B'isgy

IhovkaTop cTany

MocTiHo cBiTUTLCS BinuM
Honbopom: 6a3oBa cTaHuis
fin’eqHaHa 4o KMBNEHHS
MocTiiiHo cBiTUTLCA
rjloMapaH4YeBMM KOfbOPOM:
rjlomunka 6a3oBoi cTaHuii

OTBip Ansa miwka

MonnaBkoBa Kyna

dikcatop PesepByap ans
pesepByapa ANd BOOM BMKOPUCTAHOI BoaW
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ans nuny

3apsiiHi KOHTaKTK

MpwumiTka: Bigcik ans muoyoro 3acoby, skui
aBTOMAaTMYHO NOAAETLCS, MPOOAETLCA OKPEMO.

BOAM
dikcatop pesepsyapa |10MnaBok
[N Boam
Hizgo ans 36epiraHHs
Tpy6ka ans LIHYpa XUBMEHHS THiano
Boau KUBJIEHHS

Pesepsyap ans uncroi PinbTp

[igrotToBKa nomMeLlKaHHS-



Mepep npnbupaHHsaM NpubepiTb HECTINKI, KPUXKI, LiHHI Y1 HebeaneyHi Mepen npubupaHHsm noctasTe isnyHMin 6ap’ep Ha Kpato cxofis i AuBaHa, Wob
npeameTy, 3abepitb kabeni, TKaHWHHI NpeaAMeTW, irpaLlku, TBepai i rocTpi 3abesneunTyn HagiviHe | 6e3nepebiliHe dyHKLiOHYBaHHS poboTa.

npeAameTy, po3TalloBaHi Ha nianosi, Wob poboT He 3aTArHyB, He NOAPSNaB Yn

He BAApWB X, CNPUYMHUBLLM TaKUM YMHOM MaTepianbHi 36UTKN.

BiguunHiTe aBepi KiMHaTK, AKy NOTPIGHO NpubpaTu, i nepecyHbTe Mebni Ha LLlo6 He nepelkomkaT poboTy posnizHaBaTH AiNsAHKKM, ki NOTpiOHO npubupaTtw,

BiANOBIAHI Micus, Wo6 y kimHaTi Byno Girble BifbHOro NPocTopy. He cTaBaiiTe Ha LUNsAXy y po6oTa, Ha Noporax, y KOpMaopax UMy BY3bKUX
npoxoaax.

MpumiTka:

- MNig Yac nepLuioro BUKOpUCTaHHS poboTa cnidkyiTe 3a Moro poboToto, o6 BYACHO ycyBaTH 3 OTO LUMSAXY MOXIMBI NepeLukoau. - He nunococbTe TBepai npeameTy,
SIK-OT KaMeHi, cTanesi Kyni 1 ageTani irpallok, Y1 rocTpi npeaMeT, Sk-oT 6yaiBenbHe CMITTS, po3buTe CKMo UM LBAXM, — Lie MOXe MPU3BECTU A0 YTBOPEHHS NOAPSANVH
Ha nignoasi.

lNepen BUKOPUCTAHHAM

1. YcTaHoBIiTb 6a30By CTaHLito Ta MiAKMOYITE 1i 4O eNeKTpUYHOT

pO3eTkM
PoawmicTite 6‘aapB|_¥ CTaHLjt0 B MakcumarbHO JOCTYNHOMY MicLi 3 XO{)OLLII/IM >5cm
curHanom Wi-Fi. MNpunbepiTb yci 06'ekTi, poaTaluoBaHi 6nmkye Hix 1,5 M

>5cm

cnepedy i 5 cM 3 060x CTOpiH Bif 6a30BOI CTaHUji. BcTaBTe pos’eM LWHypa
XKUBMEHHs1 B 6a30By CTaHLilo, @ BUNKYy — B PO3ETKY. >15m

BcTaBTe LWHYpP XVBMEHHs, fobpe
NPUTVCHYBLUM 100 AOTOpU, [OKU HE



YBIMKHETbCS IHAMKATOP. 3. 3HiMiTb 3axucHi geTani poboTa i BCTaHOBITH LWBabpy B 360pi

]

Mpumitka: @
- [NepekoHawnTecs, WO XOAHI NpeAMETU He NepekprBatoTb 30HY curHanisauii. -

LL{o6 3ano6irti yTBOpeHHIo MNsiM Bid BOAM Ha AepeB’sHii Nignosi i kunumi,

pekoMeHAyeTbCs po3milllyBaTv 6a30By CTaHLiO Ha Nianosi, NoKpuTin

KepaMiyHOI NIUTKOK YN MapMypOM.

2. YcTaHOoBITb NaHAyC ANS po3LWnpeHHs B3y
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MNepen BUKOPUCTAHHAM

4. Nig’'egHanTe poboT fo 6a3oBoi cTaHLji

LLlo6 yBiMKHYTM pOBOT, HATUCHITb | YTPUMYINTE KHOMKY HA HBOMY NMPOTSIroM

3 cekyHa. MocTaBTe po6oT Ha 6a30By CTaHLijto Tak, LWob weabpa B 36opi Gyna
po3MilLieHa y HanpsiMKy MuiHoI nnatdopmu. Konu poboT ycnilHO MigKNioYnTbCS
[0 6a30Boi CTaHLUii, NponyHae ronocoBe NoBiJOMITEHHS.

Mpumitka: MNepea nepLuvM BUKOPUCTAHHAM PEKOMEHAYETbCS NOBHICTIO
3apsauT poboT. Ao poboTa He BAAETLCS YBIMKHYTU BHACNIAOK MOBHOMO
po3psimkaHHa akymynsTopa, 3'egHanTe poboTa 3i CTaHLieo BPyYHy, Wob
3apsAAuTH noro.



5. Hanwiite Boay B pe3epByap 4518 YMCTOI BOAU
BuimiTe i3 6a30B0i cTaHLUii pesepByap A4S YACTOI BOAM /i 3aMOBHITb MOr0
ymncToro BoAoto. [icns Lboro BCTAHOBITH Oro Ha Micle B 6a30By CTaHLjo.

MpumiTka: He HanuBawnTe B pe3epByap AN BOAW rapsyy BOAY: Lie MOXe
npuasectun 4o Aedopmaldii pesepsyapa.

M OVAhome 1. 3aBaHTaxTe gogaTok

MOVAhome
2. [loganTe npucTpin

[MigknoveHHs oo goaaTtky

3ickaHynte QR-kog Ha poboTi abo 3HanAiTb y MarasuHi NporpaMHoro
3abesnevyeHHs Ha3By «MOVAhome» o6 3aBaHTaXWTH i BCTAHOBUTU [0OATOK.
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QR-kof KHOMNKy «CKugaHHa HanawTyBaHb» Ha poboTi NpoTarom 3 cekyHa.
Bigkpuiite nogatok MOVAhome, HaTucHiTb none «Scan QR code to connect»
(CkaHyBaTy QR-kO4 ANs NigknoYeHHs) i we pas sickaHyite Tor camuin QR kog,
wo6 goaaTy NpucTpii. BUkoHaBLLK BKa3iBKW, 3aBEPLLITb BCTAHOBMNEHHS 3'€HaHHS

3 Wi-Fi.

Mpumitka: o

- Wo6 ckuHyTK 3'eaHaHHa Wi-Fi, NOBTOPITb KPOK 2 i, BUKOHYIOUM BKa3iBKM, IHAnkaTopWi-Fi

3aBepLUiTb BCTAHOBNEHHS 3'eaHaHHA 3 Wi-Fi. .
. . .,'q . O A - - MosinbHO 6nnmae:
- LWo6 BiakntounTn NpucTpin Big mepexi Wi-Fi, HaTUCHITL | yTpumyiiTe ouikyeTbes
iHCTPYKUIN y LbOMy MOCIGHUMKY. [JoTpumyiTecs )
MonmiTka: iHCTPYKUIN Yy foAaTKy MOTOYHOI BepCil. - CBiTUTBCS:
Niarom inbku Wi-Fi 24T QR S'epHanHA
inTpumyeTbest Tinbkun Wi-Fi 3 yacTtoToto 2, L. -kof, BCTAHOBNEHE

- Y 3B’A3Ky 3 OHOBIIEHHSIM NPOrpamMHoOro 3abesneyeHHst  3'eAHaHHsA
ofaTka, aKkTU4Hi onepauii MoXyTb Bigpi3HATUACS Bi .
AoA b pau Y Ap A LBuako 6numae: NiaknoYeHHs

Cnoci6 BMKOpUCTaHHSA

BiMKHEHHS/BUMKHEHHS]

LLlo6 yBiMKHYTV pOBOT, HATUCHITL | YTPUMYINTE KHOMKY HA HbOMY MPOTArOM 3 CEKyHA. .
Konun po6oT npautoe, HaTUCHITb Byab-sKy KHOMKY, W6 NpuaynuHuT poboTy.

Mae 3acBiTUTUCS iHAMKaTOP XMBNEHHS. MNMocTaBTe po6oT y 6a30By CTaHUil0 — BiH C - L

NOBUHEH aBTOMATWUYHO BBIMKHYTUCS i nodaTu 3apsgxatucs. LLlod BumkHyTM po6orT, Ao poBoT NpuaynuHeHni [oBLIe Hix Ha 10 XB, BiH aBTOMATUYHO NepexoanTb

3HIMITb 110r0 3 6a30BOT CTAHLi Ta HATUCHITL | yTPUMYIITE KHOMKY NPOTArOM 3 CekyHz. Y PEXWM CHy. YCi iHaukaTtopi Ha poGoTi sracHyTb. LLo6 BuBecTn poGorT i3
pexumMy CHy, HaTUCHITb ByAb-5IKy KHOMKY Ha po6oTi abo ckopucTanTecs
[ofaTkom.

MpumiTka: Ao po6OT NPUSYNMHUTY i NOCTaBUTK Ha 6a3oBy CTaHLIito,

YnepLue BUKOHaBLUW HanalTyBaHHA KOHAIrypaLii Mmepexi, BUKOHaWTe BKasiBKM MOTOYHUIA NPOLIEC NPUBUPaHHS 3aBEPLUIMTLCS.

B AOAATKY, W06 LWBNAKO CTBOPUTY KapTy. POGOT noyHe cknagatu kapTy bes
npubunpanHs. Konm po6oT noBepHeTbCA Ha 6a30By CTaHLjto, CTBOPEHHS KapTh

Oyne 3aBepLUEHO, i 1T 6yae aBToMaTU4HO 36epexeHo. .
va P YA P [ABTOMaTN4YHE BiQHOBMNEHHSI NPUBUPaHHS

Ao aKyMynaTop CuibHO pO3_pﬂ,E|)KeHMIZ, p060T ABTOMATU4HO NoBEpHEeTbCA A0
6a30B0i cTaHLii Ha 3apsaaky. Micna 3apsA4kn 00 BIANOBIAHOMO pIBHA 3apaay



aKkymynsTopa poboT NPOAOBXUTL BUKOHAHHS! He3aBepPLUEHUX 3aBAaHb 3
npubmpaHHs.

Mpuwmitka: LLlob ckopuctaTtncs uieto dyHKLieto, BBIMKHITB ii B AoAaTKy.

Pexum «He TypoysaTtn (DND)»|

Konu po6ot nepeBeaeHuin B pexxum «He Typ6ysaTtu (DND)», BiH He 3moxe
BiJHOBMTU NpnBMpaHHS, a iHAUKaTOpP XMBIIEHHS MoracHe. 3a 3aMOBYYBaHHSAM,
pexxvm DND BUMKHEHWI BUPOBHMKOM. KoprcTyloumch 4OAaTKOM, MOXHA BBIMKHYTW
pexxvm DND ymn 3miHuTH nepiog noro Aii. 3a 3aMoBYyBaHHsM Ais pexumy DND
TpuBae 3 22:00 o 8:00.

Mpumitka:
- MpoTsrom nepiogy Aii pexxvmy «He TypbyBatn» 3annaHoBaHi 3aBAaHHS 3
NpUBUPaHHS BUKOHYHOTBCS.

- Micna 3aBepLueHHs nepiogy Aii pexkumy DND po6oT npogosxye npubvpaHHs 3
TOro MiCUsi, Ha SIKOMY BiH 3YMUHUBCS.

TouykoBe NpubupaHHA

Konu po6ot nepebysae B pexumi 04ikyBaHHS!, KOPOTKOYACHO HATUCHITb KHOMKY ,
W06 YBIMKHYTU pPEXUM TOYKOBOTO NpMOMpaHHs. Y LboMy pexumi poGoT npubnpae
KBagpaTHy AinsHky 3aB6inbwkm 1,5 x 1,5 meTpa, y LeHTpi sikoi nepebysae, a no
3aKiH4eHHI TOYKOBOrO NPUBMPaHHS NOBEPTAETLCS Y BUXIAHY TOYKY.

Mepesanyck po6oTa

Akwo poboT nepectaB pearyBaTh Y He BUMUKAETbCS, HATUCHITL i yTpumyiTe
KHOMKy npoTsarom 10 cekyHa, Wo6 BWMKHYTWM 1oro npumycoso. [licna uboro
HaTUCHITb | YTPUMYWATE KHOMKY NPOTAroM 3 CeKyHA, o6 yBIMKHYTU poboT.
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Cnocib BNKOpUCTaHHS

MII0COC 3 BOSIOrMM NPUBUPaHHAM

Mpumitka: Mig Yyac nepLuoro BUKopucTaHHs weabpu B 360pi poboT 3a

3aMOBYYBaHHSIM BUKOHYE 3aBAaHHs «[1n10coc 3 BONOMM npubrpaHHsam».

1. Movatok npnbupaHHs

HatucHiTb Ha po6oTi kHonKy abo ckopucTaiiTecs AogaTkom, LWob poboT novas
npubupaHHs Big 6a3oBoi cTaHuii. Toai poboT cnnaHye onTMMansHUA MapLipyT
npubrpaHHsa Ta BUKOHyBaTMMeE 3aBAaHHSA 3 NpMbupaHHa Ha nigcTasi CTBOPEHOT
KapTu.

Mpumitka:

- LLlo6 3abe3neyunTn nerke noBepHeHHs poboTa Ha 6a30By cTaHLto nicns
npubnpaHHs, pekoMeHayeTbCs 3pobuTn Tak, Wob BiH NoYMHaB poboTy 3
6a30B0T cTaHLji.

- 3auekaliTe, MoKV Nepes No4YaTkoM BOSIOrOro NpubupaHHs poboT nomue
Haknagku weabpu.

- Moku Ue BiabyBaeTbCs, He nepeMillyiiTe 6a3oBy cTaHLjlo, pe3epByap Ans
4ncToi BOAN, pesepByap ANt BUKOPUCTAHOT BOAM M MUIAHY nnaTdopmy.

2. ABTOMATUYHE MUTTA MUAHOI Hacagku

Micns NnpubypaHHs po6oT aBTOMaTUYHO NOBepPTaETLCA Ha 6a3oBy cTaHLijto,
o6 BUMUTM Haknagku Wweabpw, BiANOBIAHO A0 NEPiOANYHOCTI MUTTS,
BKa3aHOi B JoAaTKy.
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3. 3aiNcHITE aBTOMaTUYHE CMOPOXHEHHS NUNO30ipHUKa, MUTTS Ta
CYLUIHHS1 HacafoK Aris BOIOroro NpubupaHHs

Konu po6oT nicnsi 3akiH4eHHs1 3aBAaHHs 3 NpMBMpaHHa NOBEPTAETLCA Ha
6a30By CTaHLijto Ansa 3apsakv, 6a3oBa cTaHLUis aBTOMaTUYHO NOYUHAE
CMOPOXHEHHS NMNo36ipHuMKa. MoTiM BiH BUMUE Ta BUCYLLNTL HaKNaaKu
BOIOroro NpuémpaHHsi.

Cnocib BMKOPUCTAHHS



Mpumitka:

- Akwo B AoAaTky yHKLiS aBTOMaTUYHOMO CMIOPOXHEHHS BUMKHeHa, 6a3oBa
CTaHUif He 3iiCHIOBaTUME aBTOMaTUYHE CMOPOXHEHHs Nnno3bipHuka. - Basosa
CTaHLisi CNOPOXHIOE NMO36ipHUK BIAMOBIAHO A0 HaMaWTyBaHb Y AoAaTKy.

4. OunCTiTb pesepByap AN BUKOPUCTaHOI BOAN
Konu poBoT 3akiH41TL BUKOHYBaTK 3aBAAHHS, O4UCTITb pesepBeyap Ans
BUKOPUCTaHOI BOAW, 06 Y HbOMY He yTBOPIOBANMCA HEMPUEMHI 3anaxiu.

Bonore npubupaHHsa nicns npubmupaHHa NMNnococoM NV CIRERe Narae

BOJIOroro NpubupaHHsA nicns nunococa B AoAaTtky, i poboT aBTOMaTUYHO NigHiMe
weabpy B 360pi, LWo6 nponunococuty nignory. 3akiHuMBLLUW NpUBUpaHHS 3a
[0MOMOrot nunococa, poboT NoBEPHETLCS, W6 BUMOPOXHUTY NUNO3BIPHNMK, a
noTiM aBTOMaTUYHO OMNYyCTUTb LWBabPY B 360pi 11 po3noyHe Bonore NpUbnpaHHs.

MoToyHe o6crnyroByBaHHS

o6 niaTpumyBaTti poboT y HanexHOMy CTaHi, PEKOMEHYETLCS BUKOHYBATW NOTOYHE 06CNYroByBaHHs!, JOTPUMYKOUUCH BKA3IBOK LLIOAO BUKOPUCTAHHS Npunagas y AoaaTky

abo B HACTyNHin Tabnuui.

Tinbky NUNoco

YBIMKHITb yHKLiIO N1iococa B A0AATKY, i POBOT aBTOMaT4HO nigHiMe
LwBabpy B 300pi i NOYHE MUNOCOCUTH.

Tinbky Bonore npubupaHHs

YBIMKHITb (PyHKLit0 BONOroro npubupaHHs y godatky, i poboT aBToMaTuyHO
nepeBipuTb, Y/ BCTAHOBMEHO LWBabpy B 360pi. AKLLO Lie He Tak, BCTAHOBITb
Lweabpy B 360pi — nicns Lporo poboT aBTOMaTUYHO PO3MOYHE BOOre

npubmpaHHs.
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Letanb

MepioanyHicTb
TEXHIYHOro
obcnyroByBaHHS

MepiognyHicTb
3aMiHn

[atyuk kpais

Pesepsyap ans
BMKOPUCTaHOI BOAU

MMicns KoxHoro
BMKOPUCTaHHS

PesepByap ans ymctoi Boam

OcHoBHa LWiTKa

PinbTp NUNo3bipHuka

BiyHa witka

Tpvmad Haknagku weabpu

Pa3 Ha 2 TuxHI

JlazepHui gaTumk
BigctaHi (LDS)

JTiHIHWIA 06’eMHMIN NasepHuin
[aTtyunk

KoxHi 6-12 micsauis

KoxHi 3—6 micsauis

Oetanb

MepiognyHicTb
TEXHIYHOro
obcnyroByBaHHs

MepiognyHicTb
3aMiHu

[aTtuuk knnuma

MwuiiHa nnatdopma

30Ha nepepavi Ta
OTPUMAaHHS CUrHany Ha
6a30Bil cTaHuii

3apsiaHi KOHTaKTK

BeHTunauivini otsopu Ans
aBTOMaTWU4HOrO
CMOPOXHEHHS

PisHoHanpaBneHe koneco

Pas3 Ha micaub

[aTumkn 3aBucaHHs

Bamnep

[Huwe poboTa

Pa3 Ha micsaub

MunosGipHuk

OuuuyBaTy 3a
notpebu

Miwok ansa nuny

KoxHi 2—4 micaui




Haknagka weabpu KoxHi 1-3 micaui
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[MoTo4yHe obcnyroByBaHHSA

1. YBIMKHITb (DYHKLt0 NPMBMPaHHA OCHOBM MUIAHOT NnaTdopmu y AoAATKY, i

po60T aBTOMaTUYHO 3anuLWnTbL 6a30BY cTaHLilo. BUAMiTE MuitHy nnatdopmy i

[oYeKanTecs, JOKN HUKHS YacTuHa 6a30BOT CTaHLii 3anoBHUTLCSA BOAOH.
3. ba3oBa CTaHLji ogpa3y NoYHe aBTOMaTUYHO BifKayvyBaTVi BUKOPUCTaHy BOAY.
lMicna uboro BUTPITL I HACYXO M'SIKOKO CYXOK CEPBETKOID Ta BCTAHOBITb Ha MicLe
MUIAHY nnatdgopmy.

2. BuMunitTe MUiHY Nnatgopmy YMCTOK BOAOK Ta O4UCTbTE AHO 6a30B0i
CTaHLjii 3a JONOMOrot OYMCHOTO IHCTPYMEHTA.

MpumiTka: MepioAnyHICTb 3aMiHW 3aNeXUTb Bif IHTEHCUBHOCTI BUKOPUCTAHHS
poGoTa. Y pasi BUKTIOYHOI cuTyauii Yepes ocobnuei o6cTaBuHM AeTani cnig
3aMiHUTW.




3. YCTaHOBITb HOBWI MILLOK ANS NUy.

4. CKopvCTaBLWMCh JOAATKOM YM KOPOTKOYACHO HATUCHYBLUM Ha poGoTi
KHOIMKY, MOBEPHIiTb pobOT Ha 6a30BYy CTaHLi0.

MpumiTka: He noBepTaiite po6oT Ha 6a30By CTaHL,to Ni Yac OYULLLEHHS.

[MoTo4He obcnyroByBaHHS

Milwok onga nun

1. BHIMITb KpULLKY pe3epByapa Ans Nuny Ta BUKUHbTE MILLOK Ans
nuny.
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MpuMmiTKa: AKLWO NOTArHYTY 3@ PyYKy Bropy, MILLOK 3aKpueTbCs, LLo6 3anobirtu
BUMNaJKOBOMY BUCUMAHHIO MUY Ta CMITTA.

2. OuncTbTe hINbTP BiA NWUMY | CMITTS Cyxoto cepBeTKoto. 4. BCTaHOBITL KPULLKY pe3epByapa Ans nuiy Ha Micue.
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i

MoToyHe 06CryroByBaHHS

1. BigkpuiiTe KpuiiKy po6oTa i BUAMITE NUO3GIPHUK, HATUCHYBLUW Ha 110T0
chbikcaTop.




2. Bigkpuite KpULLKY Nino3GipHUKa, BUAMITL (inbTp i CMOPOXHITL Mpumitka: He HamaranTecs o4MCTUTU (inbTp LWITKO, nansuem abo roctpumu
nUno3BipHKK, K NOKa3aHO Ha CXeMmi. npeameTamu, o6 3anobirt Moro NOLLKOAXKEHH!O.

4. BumnitTe nnnos6ipHUK | dinbTp BOAOKO | MOBHICTIO BUACYLLITh, NEPLU HIX
BCTaHOBIIOBATK iX Ha MicLie.

24h

[

Mpumitka:
- Muiite dinbTp i NMNO36ipHUK TiNbKK Yy YMCTil BoAi. He BukopucToByinTe
MWIAHWIA 3aci6.

3. Jlererbko NOCTYKaBLIM NO KOLWMKY chinlbTpa, BUTPYCITL i3 HBOTO BpYA. - BukopucToByiiTe NUNo36ipHUK i iNbTp Tirlbky Nicns iX NOBHOrO BUCKXaHHS.
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[MoToyHe obcnyroByBaHHS

OcHoBHa LLUiTKa)|

- 1. 3HIMITb 3aXUCHWI KOXYX LLITKW, NPUTUCHYBLUM Oro dhikcaTopw, i BUAMIT
Pe3epByap Ans BUKOPUCTaHOi BOAW WiTKy 3 poboTa.
1. BuimiTb pesepByap Ansi BUKOPUCTaHOI BOAW, BiAKPUATE MO0 KPULLIKY i
BUMUIATE BUKOPUCTAHY BOAY.

OYMCTITb

BHYTPILLHI CTiHKV pe3epByapa Ans BUKOPUCTaHO! BOAW BiAMNOBIAHUM
OYMCHUM

iHCTpYMEHTOM.

2. MNpomwuiTe pesepsyap 4151 BUKOPUCTAHOT BOAW YMCTOK BOAOK i



MpumiTka: MonnaskoBa Kyns y pe3epByapi ANst BUKOPUCTAHOI BOAW € PYXOMOI0
Aetannto. He poknagante HagMipHUX 3yCunb Nif Yac OYULLEHHS, LLob He
MoLIKOANTM Ti.
2. BUTATHITb KPULLIKK WiTKM 3 060X BOKIB LLiTKK, SIK NOKa3aHO Ha PUCYHKY. 3HiMiTb
BOJIOCCS, L0 HAMOTarlocs HaBKOMO LLITKK, 32 AOMNOMOIOH BifNOBIAHOMO O4YMCHOIO
iHCTpyMeHTa. YCTaHOBITb KpULLIKM Ha 061ABa KiHLj LWiTKW i BCTAHOBITb LUITKY Ha
Micue. 3adikcyiTe WiTKy Ha MiCLii, HATUCHYBLUW Ha il 3aXMCHUI KOXYX.
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BiyHa LWiTKa)|
3HIMITb | 04MCTbTE BiYHY LLITKY.
Pi3HoHanpaBneHe koneco

LuBabpu|

MpumiTka:
pymMay Haknagku

3HiMiTb | NOYMCTbTE TPUMAY Haknaaku Weabpu.

MoToyHe o6GcnyroByBaHHS

* KopucTyiounch iHCTPYMEHTOM, Harnpuknaa ManeHbKol BUKPYTKOK, BiAAiNiTb Bich i
LIMHY pi3HOHanpaBsneHoro Koneca. He npuknagante HagMmipHOT cunu.

* BumuninTe pisHoHanpasneHe koneco y NpoTOYHIl BOAi Ta, KON BOHO MOBHICTIO
BWCOXHE, BCTAHOBITb MOro Ha Micue.
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MoTouyHe 06CnyroByBaHHs

BuTpiTe AaTumky poboTa Cyxot M'SIKOK TKaHUHOLD, SIK MOKa3aHO Ha PUCYHKY HUXYE:
OumncTbTE 3apsaHi KOHTAKTW 11 30HY Nepefadi Ta OTPUMAaHHS CUTHary CyXol M'SIKOH
CEPBETKOH.

[BapsaHi KOHTaKTW 1 30Ha NepeaYi Ta OTPYMAaHHS CUrHar

Bamnep
NasepHuit gatumk BiactaHi (LDS) [aTunK kpaiie

TiHiHWA 06’€eMHMIA Na3epHUi D

JaTynk

,D,aTHI/IKM 3aBUCaHHA

[atymk kunuma

BeHTunauinHi otsopn ans
ABTOMATUYHOIO CNOPOXHEHHS [ORTIarSr)
BEHTUNSLiHI OTBOPU AN aBTOMATUYHOIO

CnopoXHeHHst poboTa i 6a3oBoi cTaHLii cyxoto
M’SIKOKO CEPBETKOH.

]

Mpumitka: BukopmcTaHHsA BONOroi CepBETKN MOXeE NPU3BECTM A0
NOLUKOPKEHHS YyTNNBUX eNleMeHTIB ycepeaunHi poboTa 11 6a30B0i cTaHLji.
Ons

OUMLLEHHSI BUKOPUCTOBYITE CyXY TKAHWHY.







